
印字機能付食材 自動箱積めロボット

Cooperat ion by

食 品 用
ロボ ット

販売元

ベル トコンベア上 を流 れ る食 品をインクジェットプリンタで
( 賞味 期 限 や生 産 ロットNo.等 ) 印字 してか ら2Dカメラ付
協働 ロボットの先端 部で吸着 して下箱 に整列投 入します 。
規 定 数を投 入 したら上 箱 を被 せ て完 成 品 にします 。
完 成 品 は ローラー コンベア上 をエンド端 迄 ・移 動 します 。

上 箱 ・下 箱 のセットも
ロボットが 自動 で行 います 。
食 材 の投 入 のみ です 。
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動作 イメー ジ
① ベ ル トコン ベ ア 上 を
移 動 す る 食 材 に
イ ン クジ ェットプ リン タで
印 字 す る 。

② 協 働 ロボ ットの
2 D カ メラで 食 材 と
向 き を 確 認 す る a

③ 真 空 グ リッパ で 食 材 を
下 箱 に 投 入 を 繰 り返 す 。
規 定 数 に な った ら
上 箱 を 閉 め る 。

整 列 し ま す 。

対 応
① コンベ アの 長 さ及 ぴ 幅 等 は 御 打 合 せ とな ります 。
② 詳 細 は 、別 途 、御 打 合 せ とな ります.

注 音 占
今 回 の デモ機 には 上 箱 ・下箱 の
在 庫 機 能 は付 属 してお りませ ん 。
別 途 、御 打 合 せ とさせ て 頂きます。

食 材 によりロボ ットや コンベ ア等 は変 動 します 。 ④ 冗 成 ロA ’ 」ノ ｝ 上 (」
10 0 V  I 5A 最 低 2個
必 要 で す 。吸 着 ずる食 材 により変 動 します 。

基 本 仕 様
① 概 算 寸 法
② 電 源 容 量
③ エア源

& T M ロボ ットは 協 働 ロボ ットの為 、安 全 柵 等 は 不 要 で す。
② 先 端 部 は 吸 着 パ ッド及 び ハンド等 の使 用 が 可 能 です 。
③ 一 連 の動 作 はプ ログラム 変 更 が 可 能 で 司“
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